AKTUATORY ELEKTROMECHANICZNE | TECHNIKA SILNIKOW

Przeglad | 0,37 kW - 5,5 kW

Dane techniczne

Znormalizowane silniki tréjfazowe (asynchroniczne)
Predko$¢ obrotowa na biegu jatowym~1500 min‘ (inne na zapytanie)

230/400V A 50 Hz, S1 lub S3-75%, ISO F Zakresy napiecia:
Silniki indukeyjne trjfazowe: IP 55 220-240VAS50Hz 380-415VY50Hz
Silniki indukcyjne tréjfazowe z hamulcem: IP 54 380-415VA50Hz 660-690VY 50 Hz
Stosunek
4. tu 4. . A
Predkosc . Lilinis Moment Sprawnos¢  Wspotczynnik
ROZToT obrotowa Moment I;;q;iwznarrm- przy bezposrednim krytygznego bezwtad- (przy mocy (przy Masabez Masaz
znamion- obrotowy Y przy zataczeniu nosci obcigzeniu obcigzeniu  hamulca hamulcem
owa 400V LG 100%) )
Znamiono-
wego
Stosunek pradu Stosunek
rozr do
g e
IEC kw min’! Nm A A Comoments. MMy ok. kgm? ; cos ok.kg  ok.kg
Ia/In Ma/Mn
71 0,37 1360 2,6 1,2 2,8 2 2 0,0008 63 0,7 6 8
71 0,75* 1370 5,33 2,1 2,9 2,1 2,4 0,0012 69 0,78 8,3 10,3
80 0,75 1410 51 2 4,5 2,2 2,8 0,0020 70 0,7 9,3 13
80 1,5% 1390 10,4 3,4 4,1 3,2 3,2 0,0026 72 0,7 11,5 15,2
90L 1,5 1410 10,3 3,7 4,9 3 3 0,0032 79 0,74 14,4 18
90L AA 1400 15,2 52 45 2,7 2,7 0,0039 78 0,81 17,5 21,1
100L 2,2 1420 14,8 53 4 2,3 2,7 0,0046 83 0,74 19,2 25,5
100L 3 1410 20,3 6,7 3,9 2,3 2,5 0,0056 82 0,79 22,4 28
100L 4 1420 27 8,9 4 2,2 2,2 0,0065 81 0,82 26,3 31,9
112M 4 1440 27 9,4 3,3 2,5 29 0,0133 83 0,75 30,4 38
112M 5,5* 1440 36,4 11,7 3,9 2,1 2,3 0,0139 84 0,83 33 40,6
Rozmiary od 63 do 132 dostepne w krotkim terminie
*Moc jest wieksza niz w normie IEC progresywnie
» Rozmiar y od 160 do 355 na zapytanie
UWAGA Przyktad zaméwienia: 90-P4-1,5-B5-B-2W
Overdimensioning the motor power risks ~ We supply motor brakes as standard for a R_ozmiar_ . " 4
overstressing other components. connection voltage of 230V AC, operating Llcz.ba biegunow - prgt.ikosc obrotowa
The effects must be considered not only voltage 205V DC, with bridge rectifiers. 4-biegunowy =1500 min-1
under load but also for the no-load case. Moc [kw]
Budowa
Z hamulcem (w razie potrzeby)

Z 2. koncowka watu (w razie potrzeby.
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konstrukcja na tapach B3
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g’ (o} ) ——— = W przypadku tego typu konstrukgji
© mozemy dostarczy¢ silnik kotnierzowy
=) > (np: B14) z dodatkowo zamontowanymi
* A tapami. Czas dostawy takiej wersji jest
R zazwyczaj krotszy. Wymiary pozostaja
|1 n M ‘ takie same.
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Rozmiar al bl el cl fi g i2 sl d l t u u
71 90 112 141 71 75 142 7 7 45 14 30 16 5
80 100 125 159 80 90 160 9 17 50 19 40 21,5 6
90 125 140 179 90 106 180 9 17 56 24 50 27 8
100 140 160 199 100 123 200 12 20 63 28 60 31 8

bez hamulca zhamulcem

Rozmiar

71 0,37 248 281 14 30 263 295 325 11 23 11 108 136 188 5

71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11 23 11 105 136 188 5

80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19 40 11 125 154 211 6

80 15 277 315 19 40 305 330 375 19 40 11 125 154 211 6

90 15 329 378 24 50 390 390 432 19 40 13 155 174 227 8

90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19 40 13 155 174 227 8

100 3 369 429 28 60 433 433 487 24 50 14 175 192 248 10
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24 50 14 175 192 248 10

Zastrzegamy sobie prawo do zmiany wymiaréw bez
koniecznosci zmiany oznaczenia silnika.
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budowa kotnierzowa B14C, maty kotnierz
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- = B14: Kotnierz z gwintem
© ©. ® 8 wewnetrznym
— © T X ;
5 = & o o (& Maty kotnierz
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Gwint M
Rozmiar E bl el fi g i2 sl d l t u
71 105 70 85 2,5 141 30 M6 14 30 16 5
80 120 80 100 3 159 40 M6 19 40 215 6
90 140 95 115 3 179 50 M8 24 50 27 8
100 160 110 130 3,5 199 60 M8 28 60 31 8

bez hamulca z hamulcem zhamulcem i 2 koricéwka watu
Rozmiar
63 0,18 212 238 11 23 261 261 285 9 20 172 4
63 0,25 212 238 11 23 239 261 285 9 20 172 4
71 0,37 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
80 1,5 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
90 1,5 329 378 24 50 390 390 432 19 40 227 8
90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19 40 227 8
100 3 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10

Zastrzegamy sobie prawo do zmiany wymiaréw bez
koniecznosci zmiany oznaczenia silnika.
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budowa kotnierzowa B14B, duzy kotnierz
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- © B14: Kotnierz z gwintem
= wewnetrznym
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— ©|T I ™ B: Duzy kotnierz
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GwintM u
Rozmiar £ bl el fi g i2 sl d l t u
71 140 95 115 3 141 30 M8 14 30 16 5
80 160 110 130 3,5 159 40 M8 19 40 21,5 6
90 160 110 130 3,5 179 50 M8 24 50 27,5 8
100 200 130 165 Bi5 199 60 M10 28 60 31 8

bez hamulca z hamulcem zhamulcem i 2 koricéwka watu

Rozmiar

71 0,37 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
80 15 277 315 19 40 305 330 Jis 19 40 211 6
90 15 329 378 24 50 390 390 432 19 40 227 8
90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19 40 227 8
100 3 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10

Zastrzegamy sobie prawo do zmiany wymiaréw bez
koniecznosci zmiany oznaczenia silnika.
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budowa kotnierzowa B5
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B5: Kotnierz z otworami
przelotowymi
Rozmiar al bl el cl fi g i2 sl d l t u
71 160 110 7 130 3,5 141 30 9,5 14 30 16 5
80 200 130 8 165 3,5 159 40 11,5 19 40 21,5 6
90 200 130 8 165 3,5 179 50 11,5 24 50 27 8
100 250 180 10 215 4 199 60 14 28 60 31 8

bez hamulca zhamulcem zhamulcem i 2. koricéwka watu

Rozmiar

71 0,37 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
80 1,5 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
90 15 329 378 24 50 390 390 432 19 40 227 8
90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19 40 227 8
100 3 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10

Zastrzegamy sobie prawo do zmiany wymiaréw bez
koniecznosci zmiany oznaczenia silnika.
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