ZA-50 | Aktuatory elektromechaniczne
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Obliczanie dtugosci
Standard TR SIFATR  KGT40x5 KGT40x10  KGT40x20
L1 379 mm 393 mm 427 mm 427 mm 472 mm
L2 216mm  230mm  259mm 259 mm 289mm
13 Zmm  23mm  28mm 28mm Bmm
CSPL 23mm 23mm  28mm 28mm 43mm
‘ SML1 75mm 89 mm 112 mm 112 mm 127 mm ‘
SML2  140mm  140mm  147mm 147 mm 162mm
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ZA-50 | Krytyczna sita wyboczeniowa & krytyczna predkos¢ obrotowa
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Krytyczna sita wyboczeniowa ZA-50

Krytyczna predkosc obrotowa ZA-50
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Dynamiczne sity boczne Fs (maks.)

maks. Fs [N] (dynamiczna)

Stan wysuniety
L[mm] Standard  Wzmocniong**
500 2020
600 2020
700 1800
800 500 1580
900 1370
1000 1200
1200 930
1500 730
2000 490
2500 350
3000 260

Przy obcigzeniu rozciggajacym

w potaczeniu z sitami bocznymi
ograniczono dopuszczalne
obciazenie do 60% obcigzenia
nominalnego (maks. sita ciggnaca
ZA-50 = 30kN).

W przypadku obcigzenia ci$nienio-
wego nalezy dodatkowo przestrze-
gac wykresu wyboczenia.

**Tylko z gtowica widetkowa,

gtowica przegubowa i gtowica
wahliwa od rozmiaru ZE-100
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