ZIMM technika napedowa
dla suwnic nabrzezowych STS
i kontenerowych

Przyktad zastosowania
w logistyce morskiej z ZIMM

ZIMM - Niezawodne zadania ruchowe w operacjach portowych

Suwnice nabrzezowe (STS) oraz kontenerowe pracujace w terminalach musza nieza-
wodnie realizowad funkcje ryglowania, pozycjonowania, regulacji i naciggu. Kluczowe
znaczenie maja: solidna mechanika, jasne interfejsy oraz powtarzalnos¢ ruchéw.
Dzieki temu tryby jazdy, funkcje spreader’a czyli specjalistycznego systemu
chwytajacego z ryglami obrotowymi i systemy linowe pracuja bezawaryjnie i ptynnie
integruja sie z logika sterowania suwnicy.

ZIMM dostarcza modutowy system rozwigzan: aktuatory elektromechaniczne

serii ZA-1iZA oraz przektadnie Srubowe realizujg ruchy liniowe niezbedne do ryglowania
i naciagu. Tworzg one wytrzymate rozwigzania dla suwnic STS, sprzetu portowego i
zadan modernizacyjnych, gdzie priorytetem jest funkcjonalnosc i praca ciagta.

Rozwiazania ZIMM dla suwnic nabrzezowych
STS i kontenerowych:

sitowniki elektromechaniczne czyli nasze
aktuatory ZA-li ZA oraz podnosnikowe
przektadnie srubowe do ryglowania,
pozycjonowania, regulacji i naciagu w aplikac-
jach OEM oraz modernizacjach (Retrofit).




Typowe zadania w zakresie ruchu w obszarze suwnic/ kontenerowych

Backreach | Utrzymanie napiecia lin w suwnicy kontenerowej

Po stronie ladowej dzwigu kontenerowego naprezenie liny musi by¢ state, aby zapobiec

jej luzowaniu i zapewnié stabilne i precyzyjne prowadzenie wozka. Jednoczesnie

nalezy zredukowac wibracje i zapewnic ptynna prace liny przy mniejszym zuzyciu.

Funkcja naciaggu zapewnia zatem niezawodnos$¢ dziatania, jako$¢ prowadzenia i

tatwosc¢ konserwaciji.

Zalety

State naprezenie liny
Redukcja luzu liny i wptywu drgan

Bardziej precyzyjne prowadzenie i
pozycjonowanie wozka

Zmniejszone zuzycie dzieki
ptynniejszemu biegowi liny i
mniejszej liczbie cykli giecia

Zasada dziatania

Napedy srubowe generuja liniowy
ruch napinajacy

System napinajacy utrzymuije liny pod
kontrolowanym naciagiem wstepnym
w ruchu wstecznym

Pozwala to na powtarzalna regulacje
prowadzenia liny i poziomu naprezenia

Mniej cykli giecia zapewnia dtuzsza
zywotnosc liny i bardziej stabilny bieg

Zastosowania

Systemy naciagu lin w przestrzeni
operacyjnej za tylnymi szynami suwnicy
w suwnicach kontenerowych

Modernizacja istniejacych rozwiazan
naciagu lin

Zastosowania dzwigowe z naciskiem na
zywotnosc liny i ptynny bieg liny

Systemy, w ktorych istotne sa redukcja
drgan i precyzyjne prowadzenie wéozka



Typowe zadania w zakresie ruchu w obszarze suwnic/ kontenerowych

Spreader | Sterowanie funkcjami ryglowania i nastawczymi

W spreader’ach czyli mechanizmach chwytajacych precyzyjne sterowanie

mechanizmami jest kluczowe. Zwtaszcza w operacjach intermodalnych powtarzalnos$é
sekwencji ruchow i petna integracja z rozwigzaniem suwnicowym majg kluczowe

znaczenie. System zarzadzania suwnicami musi zapewniad ciagty dostep do

poszczegblnych funkcji.

Zalety

Precyzyjne pozycjonowanie
elektromechaniczne dla funkcji
blokowania i pozycjonowania

Petna integracja z systemami
zarzadzania i sterowania dzwigiem

Wysoka identyfikowalnosé
funkcjonalna dzieki bezposredniemu
sprzezeniu mechanicznemu

Nadaje sie do jasno okreslonych
sekwencji ruchu o zwiekszonych
wymaganiach integracji

Zasada dziatania

Aktuatory elektromechaniczne serii ZA

realizuja ruch pozycjonujacy

Przeciwstawne elementy funkcyjne
moga by¢ mechanicznie sprzezone za
pomoca watu bezposredniego

Pozwala to na kontrolowane
przenoszenie i synchronizacje ruchéw

Konstrukcja mechaniczna catego
systemu obstuguje identyfikowalna
logike funkcjonalna

Zastosowania

Funkcje spreader,a czyli mechanizmu
chwytajacego w obstudze konteneréw

Intermodalne tryby pracy z
wysokimi wymaganiami w zakresie
sterowania ruchem

W petni zintegrowane elektrycznie i
mechanicznie rozwigzania dzwigowe

Modernizacje lub nowe projekty
w zakresie funkcji blokowania
i pozycjonowania



Typowe zadania w zakresie ruchu w obszarze suwnic/ kontenerowych

Safe-Lock | Blokada podwozia w suwnicach bramowych

Suwnice bramowe musza mie¢ mozliwo$¢ przetaczania miedzy ruchem wzdtuznym,
poprzecznym, obrotowym i postojowym, w zaleznosci od trybu pracy. W tym celu
elementy podwozia sa obracane w alternatywnych pozycjach, a nastepnie niezawodnie
blokowane. Mechanizm blokujacy musi zwolni¢ wybrana pozycje i stabilnie jg utrzymaé
pod obcigzeniem. Jednoczesnie ruch rygla blokujacego w gore i w dot musi by¢
precyzyjnie kontrolowany.
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Zalety Zasada dziatania Zastosowania
Ruch blokujacy dla kontrolowanych Aktuator elektromechaniczny ZA-I Przetaczanie miedzy trybem jazdy
trybow jazdy napedza mechanizm sworznia wzdtuznej i poprzecznej
Powtarzalne pozycje rygli dla nieza- Mechanizm napedzany silnikiem Funkcja blokady w trybie obrotu
wodnego blokowania pozycji jazdy zwalnia lub blokuje rygiel w zaleznosci
od wybranej pozycji podwozia. Blokada zdefiniowanych pozycji
Wytrzymate rozwiagzanie parkingowych
elektromechaniczne z przejrzysta System monitorowania potozenia
logika pozycji koncowych kraricowego steruje ruchem Logika podwozia dla suwnic bramowych
podnoszenia rygla w projektach OEM lub modernizacjach

tatwa integracja ze sterowaniem
dzwigiem i logika jazdy Po obréceniu rygiel w kontrolowany
sposob blokuje sie w nowej pozycji



Wyslij zapytanie
ofertowe juz teraz

Czy planujesz zrealizowa¢ funkcje blokowania,
pozycjonowania, regulacji lub napinania dla suwnic
nabrzeznych STS i kontenerowych? Przeslij nam
krétki opis wymagan technicznych i najwazniejszych
parametrow, takich jak obciagzenie, skok, sytuacja
montazowa, sekwencja ruchu i wymagania
dotyczace sterowania.

Seria ZA | Aktuatory

Wyjatkowa energooszczednosc i niskie koszty konser-
wacji w poréwnaniu z rozwigzaniami hydraulicznymi:
sitowniki elektromechaniczne serii ZA dziataja
dynamicznie, precyzyjnie i powtarzalnie. Wykonuja ruchy
blokujace, pozycjonujace i regulacyjne. Sruba,
umieszczona w obudowie, jest zabezpieczona przed
brudem, kurzem i woda; mozliwe jest uzyskanie
wysokiego stopnia ochrony IP. System modutowy ZIMM
oferuje idealnie dopasowane elementy montazowe.

Seria ZE | Sitowniki srubowe

Sprawdzona technologia zapewniajaca niezawodne
pozycjonowanie, regulacje i napinanie: sitowniki Srubowe
serii ZE dziatajg precyzyjnie, solidnie i powtarzalnie.

W zaleznosci od konstrukgji i konfiguracji systemu,
realizuja ruchy liniowe za posrednictwem przektadni

lub w obrebie systemu. System modutowy ZIMM oferuje
idealnie dopasowane akcesoria.

Seria ZA-l | Aktuatory

Wysoka precyzja i elastyczna konfiguracja napedu

dla niezawodnego blokowania, pozycjonowania i
regulacji: sitowniki serii ZA-I dziataja jako napedy
wspotosiowe, oferujac kompaktowa, mocna konstrukcje
i powtarzalnosé. Dzieki 1- lub 2-stopniowe]j przektadni
planetarnej lub napedowi bezposredniemu mozna je
dostosowac do cyklu pracy i konstrukgji systemu.
System modutowy ZIMM oferuje idealnie dopasowane
elementy montazowe.

ZIMM pomoze Ci w doborze sitownikéw elektro-
mechanicznych z serii naszych aktuatoréw ZA-l i
ZA, a takze sitownikéw Srubowych do zastosowan
w systemach OEM i modernizacjach.
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